程控循迹车
一、题目概述：制作一个程控循迹小车，小车能根据黑色引导线循迹行驶，并能在规定的地方停车。
二、要求：    1、小车种类、大小不限。
              2、使用传感器多少及类型不限。
              3、小车能巡25mm宽的黑色引导线行驶，并能在停止线前方停止，以用时
最短为胜。
              4、小车行驶过程中，有一坡度为不大于20度的坡道。
              5、停止线设置在下坡坡道上。
三、巡线布置图：见附件。
四、给分原则：
1、小车能过第一个直角弯，且在过弯后仍巡线行驶，得分50分。
2、小车能爬上坡顶，得分15分，
3、小车能通过上下坡分界线后仍能循迹行驶，得分15分。
4、小车能在停止线前停止，得分20分。
5、设计报告20分。
如果规定三个项目都完成，则按照时间长短来确定排名先后。
